Un capteur de déplacement L.V.D.T. comprend 3 bobinages , un primaire et deux secondaires.

Le transfert du courant entre le primaire et le secondaire du capteur de déplacement LVDT est contrôlé par la position d'un noyau magnétique.

Dans nos capteurs de position LVDT, les deux secondaires du capteur sont connectés en opposition.

En position centrale de la course de mesure, la tension des deux secondaires du capteur de déplacement sont égales mais connectées en opposition il en résulte un signal de sortie du capteur égal à zéro.

Lorsque le noyau se déplace de la position centrale, le résultat est une augmentation de la position du capteur dans un des secondaires et une diminution dans l'autre. De cela résulte un signal de sortie du capteur de mesure.

Avec les LVDT, la phase du signal de sortie (comparé avec la phase d'excitation) permet à l'électronique de connaître la position du noyau. 

La supériorité du principe du L.V.D.T, est qu’il n’y a pas de contact électrique avec l’élément sensible, ce qui signifie pour l’utilisateur, des données claires, une résolution infinie et une très longue durée de vie.



